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Danska firma Universal Robots je pfednim vyrobcem kolaborativnich robotd. Roboty UR
predstavuji velmi zajimavou alternativu pro,lean production” a feeni béznych automatiza¢nich uloh
ve vyrobé a montdzi, kde s vysokou spolehlivosti nahrazuji lidi pfi vykonu stereotypnich nebo
nebezpecnych operaci. Diky svym unikatnim vlastnostem nalézaji uplatnéni na takovych pracovistich,
kde klasické pramyslové roboty neni mozné pouzit. Programovani robotd UR je az extrémné
jednoduché, disponuji pokrocilymi bezpecnostnimi funkcemi a jejich provoz je velmi hospodarny.
Vyhodou, kterou oceni pfedevsim lidé zvykli pracovat v klidném prostredi, je téméf bezhlu¢ny provoz.
Zapésti robota ma standardizovanou pfirubu ISO TK50 a Ize tak pouzit béZzné néstroje, tool changery,
uchopovace a funkéni moduly z nabidky renomovanych dodavatell stavebnicovych komponent a
robotickych periferii. Tzv. coboty jsou uréeny ke sdileni pracovniho prostoru s lidmi. Automatizace je
nyni dostupnéjsi pro mensi a stfedni podniky.

Od vyroby prototypu UR6 (r. 2005), pfes prvni komercni prodej (r. 2008) a distribuci ve stfedni Evropé
(r.2010) se portfolio spole¢nosti Universal Robots rozsitilo az do dnesni podoby.

Firma EXACTEC je distributor a integrator UR robott jiz od roku 2011. Na zakladé bohatych zkusenosti
nabizime zakaznikim nejen prodej samotnych robot(, ale i kompletni sluzby spojené s integraci, tj.
dodévky robotickych pracovist na kli¢, programovani, technickou podporu, $koleni, zaruéni i pozaruéni

servis.

V aktudlni nabidce UR jsou 2 produktové fady, CB a E-série.

CB série

Rada CB nabizi 3 velikosti
robotickych ramen. Jedna se o
plvodni fadu robotd hardwa-
rové a softwarové vyladénou
do dnesni podoby. Tato fada je
vhodnd pro vétSinu béznych
aplikaci: pick & place, paletiza-
ce, obsluha stroju atp.

¢ Intuitivni
programovaci postupy

Zabudovany senzor

silové - momentovy o Lehky a prehledny

ovladaci panel

17 bezpecnostnich
funkci, vSechny

¢ Nastaveni Casu
a vzdalenosti

certifikovany dle zastaveni robota
EN ISO 13849-1,
Cat 3, PLd,
od TOV NORD L.
PInd shoda E serie
s EN ISO 10218-1,
certifikovano Pro aplikace, kde je pozadova-
TUV NORD na vyssi presnost, narocnéjsi

komunikace nebo jsou zvyse-




UR16e

Nejnovéjsi z rodiny kolaborativnich robotd UR. Dopliuje stavajici fadu vyssi nosnosti pfi
mensim pracovnim dosahu. Poskytuje uzivatelsky privétivé programovani a vSechny vyhody
e-serie.

UR ROBOTY

[]> Nosnost az 16 kg

[]> Tam, kde UR10 nestaci

Operacni radius Nominalni zatizeni Rychlost (°/sec.) Opakovana presnost

900 mm 16 kg 360°/120° + 0,05 mm




Programovani snadno a rychle

Ovladani a témér veskeré potfebné programovani robotdl UR probiha na
barevném dotykovém displeji pomoci interaktivniho menu ve srozumitelném
grafickém uzivatelském prostfedi (GUI). Robot se do pozadovanych poloh
navadi dotykem na pfehledné uspofadané Sipky a osové kfize nebo jesté
jednoduseji stiskem pfislusného tlacitka a ru¢nim navedenim, takze i obsluha
bez hlubsich znalosti robotiky pochopi programovani a orientaci robota v
prostoru velmi rychle. Pro komplikované ulohy je k dispozici skriptovaci
programovaci jazyk URScript, ktery je standardni soucasti instalace kontroléru a
umoznuje klasickym zplsobem psat i editovat programy, fesit napf. spolupraci
s kamerovymi systémy, periferiemi nebo komunikovat s firemnim informaénim
systémem v ramci pozadavkd iniciativy Industry 4.0.

Ridici systém robota je integrovan do malého kontroléru, na ktery Ize zavésit i
ovladaci panel a tento celek je také mozné snadno prendset. K dispozici je i OEM
verze kontroléru pro zabudovani do rozvadéce. Volitelné Ize kontrolér CB doplnit o modul Euromap 67
a robot je tak pripraven pro spolupraci s témér viemi typy vstrikovacich lisa.

*CB série

*E série

Bezpecnost

Roboty UR jsou navrzeny s maximalnim ohledem na bezpeénost. Diky souboru technickych opatieni,
integrovanych do téchto roboti, mohou za urcitych podminek a po posouzeni rizik pracovat bez
ochrannych plotd, svételnych zavor a jinych zabezpecovacich prostiedk(. Je mozné je provozovat na
vyrobni lince v tésném sousedstvi s lidmi nebo s nimi dokonce mohou pracovisté sdilet. Napfiklad na
testovacich nebo méricich pracovistich, v laboratofich nebo pfi montaznich. Citlivost robotl UR je
nastavitelna a Ize definovat rlizné roviny a prostory, které robot rozlisuje podle miry rizika a podle toho
upravuje svoji rychlost a dynamiku. Je také mozné nastavit i zcela zakdzané zény, kam robot nesmi.

Certifikace pro bezpecny provoz dle norem EU je samoziejmosti a roboty UR plni smérnici EN ISO
10218-1:2006, kterd predepisuje podminky a limity spolupréce stroje s ¢clovékem. Spole¢nost Universal
Robots je také iniciatorem vzniku technické specifikace ISO /TS 150667, kterd vyse uvedenou smérnici
doplnuje a stanovuje detailnéji bezpecnostni pozadavky na kooperativni nebo kolaborativni provoz.




Ochranné vybaveni robota

Pryzovy kryt TP a sklo

K ochrané ovladaciho panelu Ize poridit
odolny obal a sklo na displej CB i e-série. V
pfipadé rozbiti displeje nabizime i jeho
vymeénu.

Plast na robota

Chrante svého robota prfed Spinou a
prachem. Nabizime obaly viech velikosti,
bilé - jednorazové LackSack ¢i modré,
trvalejsi, vodé a prachu odolné RoboSack s
moznosti pretlakovani.

VYBAVENI

Priruby, podstavce, sloupky

V nabidce mame jak univerzalni pfirubu
pro robota UR, tak r(zné typy ramq,
podstavc(, zvedacich sloupkd, portall pro
posuv robota a mnoho dalsich periférii.

Uchopovace, tool changery

Vyberte si u nas koncovy nastroj na miru.
Nabizime Sirokou skalu efektor(, podtlako-
vych uchopovacu, tool changert a dalsich.
Staci nas kontaktovat.

UR+

Universal Robots+ jsou inovativni produkty jinych vyrobcu, vyrobené ¢i uzptisobené pro pouzitis UR.
Umoznuji rychlejsi integraci s pouzitim jiz hotovych komponent. Zahrnuji koncové nastroje a pfislu-
Senstvi, kamery a software. Vsechny produkty jsou testovany a schvéleny pro dokonalou soucinnost s
roboty UR.




Rameno UR3 UR3e URS UR5e UR10

Provoz

Spotieba energie

(pfi vyuZiti typického programu)

Kolaborativnost 15 nastavitelnych 17 pokrocilych 15 nastavitelnych 17 pokrocilych 15 nastavitelnych
bezpecnostnich bezpecnostnich funkci bezpeénostnich bezpecnostnich funkci bezpeénostnich
funkci v¢. monitoringu lokte. funkci vé. monitoringu lokte.  funkci

Dalkové ovladani Délkové ovladani
dle 1SO 10218 dle 1ISO 10218

Certifikace EN ISO13849-1, Cat 3, PLd, a EN ISO 10218-1

Specifikace

Zatizeni 3 kg 5 kg 10 kg

Dosah 500 mm 850 mm 1300 mm
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Stupen volnosti

Programovani Grafické uZivatelské rozhrani s 12 palcovou dotykovou obrazovkou s pfipevnénim

Pohyb

Vykdazana opakovatelnost

Rozsah otoceni kazdého kloubu + 360° (zapésti 3 neomezené) +360° +360°

Rychlost +180° / 360°/sec.  +180° / 360°/sec. +180°/sec. +180°/sec. +120° / 180°/sec.
Typicka rychlost TCP 1 m/sec. 1 m/sec.

Charakteristika

IP klasifikace IP64 IP54 IP54 1P54 IP54

Clean room class

Hluc¢nost Méné nez 65 dB(A)

1/0 porty Digital in 2

Digital out 2

Analog in 2

Analog out 0

UART interface (9.6k-5Mbps)

I/O interni zdroj energie 12V/24V 600mA nepfretrzité, 2A pro kratsi periody
Rozméry
Pramér @118 mm @ 128 mm @ 149 mm @ 149 mm @ 190 mm
Materialy Hlinik, plast, ocel

Typ konektoru pro koncovy nastroj M8 | M8 8-pin

Délka kabelu robotické paze

Hmotnost véetné kabelu

UR3e UR5e UR10e UR16e

Zabudovany FT senzor
F/T senzor - Sila, x-y-z
Rozsah 30N 50N 100 N 160 N

Citlivost 20N 35N 5.0N 25N

Presnost 35N 40N 55N 55N

F/T Senzor - Moment, x-y-z

Citlivost

Rozsah okolni teploty 0-50°C*




UR10e UR16e Kontrolér

CB série

E série

Charakteristika

IP klasifikace

585 W

17 pokrocilych
bezpecnostnich funkci
v¢. monitoringu lokte.
Délkové ovladani

dle ISO 10218

17 pokrocilych
bezpecnostnich funkci
vé. monitoringu lokte.
Délkové ovladani

dle 1ISO 10218

Rozsah okolni teploty
1/0 porty

16 kg

900 mm 1/0 zdroj energie

Komunikace

Zdroj napéti

+0.05 mm +0.05 mm Vlhkost
+360°

Rozméry

+120° / 180°/sec. +120° / 180°/sec.

1 m/sec. 1 m/sec.

Hmotnost

ISO t¥ida Cisté prostiedi

Rozméry Fidiciho boxu (SxVxH)

P44
6

0-50° C
Digital in
Digital out
Analog in

Analog out
125 Hz fidici frekvence

24V 2A

Ridici frekvence: 125 Hz

6
16
16
2
2
500 Hz fidici frekvence
4 separatni

vysokorychlostni
digitalni vstupy

Ridici frekvence: 500 Hz

ModbusTCP, ProfiNet a EtherNet/IP

1USB2.0,1USB 3.0

100-230 V AC, 50-60 Hz 100-240 V AC, 47-440 Hz

90%RH (bez kondenzace)

475 mm x 423 mm x 268 mm

15 kg
Ocel

12 kg

PARAMETRY

Materialy
IP54 IP54

Ovladaci panel

Charakteristika
IP klasifikace
VIhkost

Rozliseni obrazovky

Rozméry

@ 190 mm @ 190 mm Materidly Plast
Hmotnost 1.6 kg
Délka kabelu 45m

33.5 kg 33.1kg

HEX-E

HEX-H

1P20

90%RH (bez kondenzace)

800 x 600 pixelt

IP54

1280 x 800 pixeld

Pridavny FT senzor

Rozsah

Moment Txy 10 Nm 20 Nm

Moment Tz

Rozliseni Fx,y 0.2N 0.5N
Rozliseni Fz
0.002 Nm

Rozliseni Tz 0.008 Nm




Aplikace

Vechny roboty UR poskytuji velky prostor pro rlizna primyslova feseni, od bézné manipulace a mon-
taze, pres obsluhu obrabécich a tvarecich stroj(, vstiikovacich list (s podporou Euromap 67 interface),
lakovani, pajeni a Sroubovani, az po aplikace, které vyvijime specidlné na zdkladé potfeb nasich zakaz-
nikd. Vyvorime Vam aplikaci na kli¢ od névrhu az po realizaci.

Obsluha vsttikovaciho lisu

Po otevieni odebere robot
UR10 pomoci efektoru hotové
plastové dily, odhodi vtoky do

mlyna a dily nasklada do
prepravky na dopravniku.

Svarovani

Automatizované svarovani ve
spolupraci s firmou FABA
robots, ktera vyvinula uceleny
systém URIAS ONE s pouzitim
svarovaciho agregatu Fronius
MIG / MAG Sestava obsahuje
robota, svareci systém a stdl.

Méfici pracovisté

Na vstupu jsou po operaci
prani na gravitacnim doprav-
niku naskladany soucasti v
pripravkovych kosich. Dily
odebira robot UR5, vklada je
do méficiho pfistroje, OK
soucasti odklada do prepravek
a NG soucasti separuje.

Pracovisté je vybaveno RFID
systémem pro identifikaci
typu soucasti, odpovédného
pracovnika, odpocitdvanim
daného poctu dild v
prepravce, statistickymi
vypocty a tisténim privodni
dokumentace.
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Montaz tepelnych vyméniki

Pro manipulaci s mosaznymi
"U" armaturami je pouzit robot
UR3, ktery dily odebira z
vibra¢niho zasobniku a
nasazuje je na pfislusné
natrubky na vyméniku.

UR5 u ohranovaciho lisu

Polotovary (rozviny) jsou
umistény v pfipravcich
zasobniku, odkud je robot
postupné odebira, provede v
lisu potfebné operace a
hotovy dil odlozi do
gitterboxu.

APLIKACE

Pajeci pracoviste

UR10 paji dily zalozené do
palety podle predem
pfipraveného schématu.
Uzivatel mGze nastavit
teplotu, mnozstvi cinu,
rychlost, velikost péjeciho
bodu a dalsi parametry.

Obsluha ténovacich pristrojl

Robot odebira ze zasobniki
prazdné kelimky, které
postupné pini ve dvou
pfistrojich pigmentem a
plni¢em. Druhou aplikaci na
stejném pracovisti je testovani
barevnych vzork{ na
spektrometru.




Machine tending

Robot UR5 odebird polotovary
z pasového dopravniku a
zaklada je do sklicidla v CNC
obrabécim stroji. Hotové dily
odklada na vystupni
dopravnik.

Tryskani dild suchym ledem

UR5 s otryskavaci pistoli
provadi odstranéni pretokt z
plastovych dil, které jsou
narovnany na pfipravkové
paletce. Robot je pro ochranu
pred stfikajici vodou vybaven
ochrannym pléstém
RoboSack.

AlV vozik

Mobilni roboticka aplikace s
robotem UR5 je urcena pro
premistovani dild nebo
samotného robota na delsi
vzdalensti pomoci inteligentni
mobilni platformy NEOBOTIX.

Obsluha lisu

Pfi obsluze hydraulického
tvareciho lisu UR10 odebira
polotovary pfisavkou ze
zasobniku, ve kterém dochazi i
k jejich mazani, nasledné z
matrice lisu odebere dil a
zalozi novy. Dil je po vrstvach
uloZen do boxu. Pracovisté je
chrdnéno zénovym skenerem.




Paletizace

UR10 odebira dily po kontrole
a rovna na paletu pomoci
inteligetniho elektrického
uchopovace.

Plazmové povrchové Upravy

Spojenim dvou unikatnich
technologii jako je
kooperativni UR robot a
plazmova tryska vznika
uceleny systém pro Upravu
povrchi tvarové slozitéjsich
vyrobkd.

Obsluha tvareciho stroje

Obsluha tvareciho stroje:
robot UR5 vklada trubkové
polotovary do pfipravku v
hydroforming tvarecim stroji a
hotové dily uklada do
prepravky.

Nahrada operatora

Na vystupu z montéazni linky
odebird UR10 pomoci special-
niho efektoru sadu lamel a
zaklada je s velkou presnosti
do pfipravku v lisu.
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Firma EXACTEC byla zalozena roku 1991 jako konstrukeni
kancelar. V roce 1999 svou cinnost rozsifila o nakup a prodej
komponent pro automatizaci. Roku 2005 pfibyly do obchodniho
portfolia prvni roboty a robotické systémy. V té dobé to byly
predevsim 3-4 osé roboty JANOME a 6-ti osé Staubli.V soucasné
dobé zastupuje vice nez 15 vyrobci komponent a systému pro
automatizaci. EXACTEC je soukroma obchodné-inzenyrska firma.
Zamérujeme se predevsim na konstrukci a vyrobu JUS a mensich
robotickych bunék. Aktualné zastupujeme na ceském trhu tyto
vyrobce: DESTACO, CAMCO, IPR, OHTAKE, JANOME, UNIVERSAL
ROBOTS, DAV-tech, DEL-TRON, iXTUR, TEKNO-DETALJER.

eVV/

Vzdusna 56/4 Tel: (+420) 485 151 447
460 01 Liberec 1 E-mail: info@exactec.com

www.exactec.com




