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GRIPKIT

GRIPKIT a UR - vitézny tym

Vyuzijte pIné integrovaného feseni pro mani-
pulaci s univerzalnimi roboty. GRIPKIT obsahu-
je vie, co potiebujete k realizaci aplikace pick
& place béhem nékolika minut. Je plné kom-
patibilni se vSemi modely univerzalnich
robotu a integruje se bezproblémové do soft-
warového prostredi. Polyscope pomoci
snadno pouzitelného plug-in URCaps.

Elektricky ¢i pneumaticky uchopovac

Vyberte si mezi silnym vykonem pneumatiky a
citlivosti elektrickych uchopovac, které opti-
malné odpovidaji vasi aplikaci. GRIPKIT je
dostupny v rliznych velikostech s uchopovaci
silou 7,5 - 550 N, ktera je idedlni pro Sirokou
Skalu manipulac¢nich aplikaci.
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Zaruka 20 milionu cykld

Spolehnéte se na osvédcenou pramyslovou
kvalitu navrzenou pro robustnost a dlouhou
zivotnost. GRIPKIT pracuje bezproblémoveé i v
aplikacich s nepfetrzitym provozem.

Zustante na bezpeéné strané
Automaticka detekce dil( a jeho sledovani je
standardem integrovanym ve viech uchopo-
vacich modulech Weiss Robotics. Nebojte se
sloZitého programovani - uchopovac vse
udéla za vas. Vase kolaborativni aplikace bude
s novym CRG 30 vzdy bezpecna.

Vicenasobné uchopovani

Potfebujete uchopovat nékolik dilt soucasné?
GRIPKIT podporuje pfipojeni az 8-mi uchopo-
vacu k robotu.




GRIPKIT CR1 CR2 E1l E2 P1 P2 PZ1
Pohon servo-elektricky elektro-pneumaticky
Kinematika paralelni paralelni centricky
Sila tichobu nastavitelna nastavitelna nastavitelna nastavitelna S — —

P 0d15do30N o0d75do200N o0d10do30N od75do200N
Nosnost 2.7kg/0.15kg 43kg/1kg 27kg/0.15kg 43kg/1kg 15kg/1.1kg 22kg/2.5kg 25kg/2.5kg
Plny zdvih 50 mm 85 mm 20 mm 30 mm 12 mm 20 mm 12 mm
Hmotost 0.46 kg 1.3 kg 0.38 kg 0.87 kg 0.44 kg 1.2 kg 0.8 kg
Integrovany

o CRG 30-050 CRG 200-085 IEG 55-020 IEG 76-030 RPG 75-012 RPG 120-020 ZPG 75-012
uchopovac
Kompatibilni

ano ano volitelné volitelné ne ne ne
ochrana
Parametrizace 8 pozic 4 pozice 4 pozice
Uchopovaci
ano ne

samosvornost

Model UR

FORCEKIT

Sestiosy silové momentovy snimac

UR3, URS

Forcekit je zaloZzen na osvédéeném 6-ti osém silové
momentovém snimaci KMS 40 od Weiss Robotics.
Diky jeho tuhé konstrukci a vysokém rozliseni mére-
nych hodnot déld z FORCEKITU idealni feSeni pro
aplikace s fizenim sily. Integrovany sbér dat pres
Ethernet vyrazné zjednodusuje aplikaci.

Snadna integrace

FORCEKIT obsahuje kromé senzoru také prirubu a
kabeldz. Diky UR Caps softwaru senzor snadno zain-
tegrujete do své UR aplikace. Diky komunikaci pres
ethernet vzdy vite aktualni hodnotu sily a momentu.
Data mohou byt zpracovana pfimo v kotroléru
robota.

Aplikace

Montaz fizenou silou, automatické dotykové testo-
vani, Sledovani procesu a kontrola kvality, Robotika
a kolaborativni roboty.

+Q+Q+D‘

(UR3), URS5, UR10 UR3, URS, (UR10) UR3, URS, UR10 UR3, URS, UR10 (UR3), URS, UR10 UR3, URS, UR10

Ia 44 -

N Hon/s3Nm
Rozliseni . 0.005 N /0.001 Nm
Maximalni pretizeni Mz: 5x, ostatni 10x plna mira
+1.5 % typ.
Opakovatelnost 0.5%
Frekvence snimani 500 snimka/s
Rozliseni 16 Bit

Rozsah méreni

Absolutni presnost

Napajeni 24 VDC £10%, 1.9 W typ.
Hmotnost 520 g
Primyslové kryti IP 40

Provozni teplota 5t0 50 °C
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