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Robotické Sroubovaci systémy jsou urceny pro plné nebo c¢astecné automatizovanou vyrobu Sroubovych spoju.
Nahrazuji praci Clovéka pfi stereotypnich operacich, jsou velmi presné, rychlé a efektivni. Systém je zpravidla
dopInén LCD displejem, na kterém jsou zobrazeny informace o priibéhu procesu. Sroubovaci stanici lze vybavit
podavacem Sroubl nebo miiZe byt pouZita technologie pfimého vstrelovani Sroubl pod bit Sroubovaku z vibracniho
zasobniku. Kvalitni uchyceni Sroubu ve vakuovém adaptéru mize byt sledovano pomoci optickych snimacu. Hloubka
dosroubovani je automaticky hliddana samotnym Fidicim systémem robota. V nasi nabidce jsou stanice s rozsahem
momentu od 0,05 do 18 Nm.

Robot ) ) ) ) Podavac
» dle aplikce volime 3 -4 osy nebo 6-ti osy systém [ 2roubd

» moznost kontroly hloubky utazeného Sroubu

Desktop robot dosahuje
rychlosti az 800mm/s

Sroubovdk s vakuovym

Sroubovak L
adaptérem

» kontrola momentu dotazeni

» jednoduchy s pevné nastavenym momentem
nebo inteligentni s moZnym nastavenim vice
parametr(: ¢as, utahovaci moment, uhel
natoceni a jejich vyhodnocovanim

» je mozné pouzit Sroubovaky rlznych vyrobc(:
HIOS, DEPRAG, KOLVER aj.

» vybér zavisi na pozadavcich zakaznika

OdpruZeny drZzdk
Sroubovdku

Ridici jednotka $roubovéaku g Pojezd se zaklddacim pripravkem
» fidici systém s LCD displejem , online zobrazeni : r
parametr( Sroubovaciho procesu
» po pripojeni k PC Ize statistickd data ukladat,
zpracovavat a zakreslovat do graf(i

Podavac SroubU

» mnoho typu a velikosti dle druhu Sroubu

» lizina pro rGzné velikosti Sroub( s vystupem
pro automatické odebirani

» podavac muiZe byt nahrazen nastrelovanim )
Komunikace

SroubU z vibracniho zasobniku pod bit RS232, 1/0, USB, ETHERNET




Sroubovaci stanice jsou nabizeny ve tfech provedeni, z nich? kazdé Ize pfizpGsobit pozadavkiim zékaznika.

SCARA stanice

Diky Siroké skale velikosti a typU a své
flexibilité jsou SCARA roboty oblibe-
nym feSenim nahrazujicim klasické XYZ
manipulatory a JuS. Pfi pouZiti tohoto
robota je mozZnost zaradit vice zaklada-
cich pripravkd najednou a tim zkratit
¢as pracovniho cyklu. Lze je umistit do
samostané bunky nebo zaintegrovat do
automatické montdazni linky.

NOSNOST
Robot Desktop
Robot Scara
UR 3
URS5
UR 10

Utahovani

Kontrola zavitl
DotazZeni Sroubl
DotaZzeni matic
VySroubovani Sroubl
pro uloZeni kontaktl
Vytvoreni spoji v
pristrojové

technice a veskerych
elektrotechnickych
zafizenich

v vvyyvVvyy

v

Desktop stanice

6-ti osé stanice

Jsou rychlé, spolehlivé a kompaktni.
Sirokd tada velikosti umoZfiuje vybrat
optimalni feSeni na miru. Aplikuji se
jako jednotlivé stanovisté. Bezpecnost
obsluhy lIze snadno zajistit pomoci
svételnych zavor nebo pomoci polykar-
bondtu ¢i antistatického plexiskla.
Vzhledem ke svym parametr( Ize umis-
tit na pracovisti s lidskou obsluhou.

PRESNOST

Tyto stanice jsou uréeny pro praci
s prostorové slozitéjSimi vyrobky,
kde je nutny pohyb ve vice osach.
Roboty UR jsou certifikovany pro
pfimou praci s lidmi. Ke komuni-
kaci vyuzivaji DI/DO ¢i ethernet.
Jejich nejvétsi prednosti je
snadné a rychlé programovani v
uzivatelsky privétivém prostredi.
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Kalibracni set pro Sroubovaky  Odpruzeny drzak Sroubovaku

> pro ovéfeni utahovaciho » valivé vedeni, které absor-
momentu buje veskeré nezadouci razy

Zakladaci pripravky

,# » dle dané aplikace a poZadavk{
zdkaznika

"~ Ochranné prvky

Primyslova kamera » antistaticky Ciry polykarbonat

» svételnd zavora

» zénovy skener

» plné zakrytovana burka - zejména pro
» SCARA roboty

» navadéni Sroubovaku
» kontrola kvality dotazeni
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